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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

MACHINES ELECTRIQUES TOURNANTES -

Partie 12: Caractéristiques de démarrage des moteurs triphasés
a induction a cage a une seule vitesse

AVANT-PROPOS

1) La QEI (Commission Electrotechnique Internationale) est une organisation mopdiale~de nprmalisation
compgosée de I'ensemble des comités électrotechniques nationaux (Comités natio la CEIl a
pour Hans les
doma Normes

intern it4 national
intérg et non
gouv oitement
avec entre les
deux

2) Les d h mesure
du p téressés
sont

3) Les i i internationales. Ils sonf publiés
comry i par les
Comi

4) Dans| liquer de
facor normes
natio égionale

correl
5) LaC me indication d’approbation et sa respgnsabilité
n’'est une de ses normes.

6) L’attd t i ents de la présente Norme internationale peuyent faire
I’objg i de droits analogues. La CEl ne saurait étre tefjue pour
respd ifi 0 e propriété et de ne pas avoir signalé leur existende.

La Non ; a été établie par le comité d'études 2 de Ja CEl:
Machin

Cette
amend

remplace la premiére édition parue en 1980, son
endement 2 (1995). Cette deuxiéme édition constitue une

Le text L issu des documents suivants:
FDIS Rapport de vote
2/1187/FDIS 2/1199/RVD

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute information sur le vote ayant
abouti a I'approbation de cette norme.

Cette publication a été rédigée selon les Directives ISO/CEI, Partie 3.

Le comité a décidé que le contenu de cette publication ne sera pas modifié avant 2005.
A cette date, la publication sera

* reconduite;

* supprimée;

* remplacée par une édition révisée, ou

+ amendée.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

ROTATING ELECTRICAL MACHINES -

Part 12: Starting performance of single-speed
three-phase cage induction motors

FOREWORD

partigipate in this preparatory work. International, governmental and non

with |the IEC also participate in this preparation. The IEC collabafates
Orgapization for Standardization (ISO) in accordance with condition
two drganizations.

2) The formal decisions or agreements of the IEC on technica
interpational consensus of opinion on the relevant subjects sjfice each
from jall interested National Committees.

3) The Jocuments produced have the form of recommendations\forinter
of sthndards, technical specifications, techni

Cominittees in that sense.

4) In orfer to promote international unification i ommittees undertake to apply IEC Inte
Standlards transparently to the maximum ext i their "national and regional standa
diverpence between the IEC Standard and the corresp i ational or regional standard shall b

indicated in the latter.

5) The |EC provides no marking procedure™ i approyval and cannot be rendered responsibl

equigment declared to be in

6) Attention is drawn to the passibili ents of this International Standard may be th

of pafent rights. The IEC € d res ble for identifying any or all such patent rights.

Interna
Rotatin

This se
(1992)

The tex based on the following documents:

FDIS Report on voting

2/1187/FDIS 2/1199/RVD

ational use and are published in
they, are accepted by the

mprising
promote
ields. To
ration is
vith may
5 liaising
rnational
een the

Eible, an
bentation

the form
National

rnational
rds. Any
e clearly

e for any

P subject

ttee 2:

ment 1

=

Full information on the voting for the approval of this standard can be found in the report on

voting indicated in the above table.

This publication has been drafted in accordance with the ISO/IEC Directives, Part 3.

The committee has decided that the contents of this publication will remain unchanged until

2005. At this date, the publication will be

* reconfirmed;

* withdrawn;

» replaced by a revised edition, or
*+ amended.
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MACHINES ELECTRIQUES TOURNANTES -

a induction a cage a une seule vitesse

1 Domaine d’application

Caractéristiques de démarrage des moteurs triphasés

La présente Norme internationale spécifie les parametres de quatre conceptions de
caractdristiques de démarrage de moteurs triphasés a induction a cage /a une_seule |vitesse
fonctiopnant a 50 Hz ou 60 Hz conformes a la CEIl 60034-1 qui:

» ont|des tensions assignées jusqu’a 1 000 V;

. sonlt prévus pour démarrage direct ou étoile-triangle;

e sonft dimensionnés pour le service type S1;

¢ peuvent avoir n’importe quel type d’enveloppe de protec

Cette norme s’applique également aux moteurs que le niveau de
saturatlon du flux soit le méme aux deux tensions urs_ayant un type de protection
'e — sépurité augmentée' avec des class S T1 a T3 conformles a la
CEI 60P79-0 et a la CEI 60079-7.

NOTE 1| Les constructeurs ne sont pas tenu b quatre
conceptions. Le choix d’une conception donnée réponda rd entre
le constfucteur et son client.

NOTE 2| Des conceptions au s appli-
cations particulieres.

NOTE 3 valeurs
limites (¢’ données
dans les catalogue

NOTE 4 la p ssanee apparente rotor bloqué sont fondees sur les courants rotor
bloqué en régime etabll urant de
créte insfantané asy créte de
courant ¢t le temps de

2 Référenc

Les ddcumen brésent
document. (Pour rences
non dajées, la derniére édition du document de référence s'applique (y compris les éventuels
amendémenis)-

CEl 60034-1,

caractéristiques de fonctionnement

Machines électriques tournantes — Partie 1: Caractéristiques assignées et

CEI 60079-0, Matériels électriques pour atmospheres explosives gazeuses — Partie 0: Régles
générales

CEIl 60079-7, Matériels électriques pour atmosphéres explosives gazeuses — Partie 7:

Sécurit

é augmentée ‘e’
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ROTATING ELECTRICAL MACHINES -

Part 12: Starting performance of single-speed
three-phase cage induction motors

ce with

| is the
ty' with

n of any
and the

1 Scope

This International standard specifies the parameters for four designs of starting performance
of sindle-speed three-phase 50 Hz or 60 Hz cage induction motors jih ascordan
IEC 60[034-1 that:

* have a rated voltage up to 1 000 V;

- arelintended for direct-on-line or star-delta starting;

» are|rated on the basis of duty type S1;

e are|constructed to any degree of protection.

The standard also applies to dual voltage motors provided tha aturation levs
same fpr both voltages and to motors having type\of protecti increased safe
temperpture classes T1 to T3 complying\wi 60079-7

NOTE 1| It is not expected that all manufacture i : achifes for all four designs. The selectid
specific flesign in accordance with this standard wj \ e

purchasgqr.
NOTE 2

NOTE 3
maximum without tolerance), but_ i
tolerancgs in accordance with

NOTE 4 | The values tablea
rotor curfrents; at mo i
may range from 1,8 ;
motor dgsign and swit

(including any amendments) applies.

IEC 60D34-1,) Rotating electrical machines — Part 1: Rating and performance

wments are indispensable for the application of this dog
the edition cited applies. For undated references, the latest

imMimum or

include

e locked
nt which
n of the

ument.
edition

IEC 60079-0, Electrical apparatus for explosive gas atmospheres — Part 0: General requirements

IEC 60079-7, Electrical apparatus for explosive gas atmospheres — Part 7: Increased safety ‘e’
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3 Définitions

Pour les besoins de la présente partie de la CEl 60034, les définitions suivantes s’appliquent.

3.1

couple assigné (7y)

couple développé par le moteur sur son bout d'arbre d’entrainement aux puissance et
assignées

[VEI 411-48-05]

3.2

couplerarotorbloquée{7F)
couple|mesuré le plus faible que développe le moteur sur son bout d’
quand |son rotor est maintenu bloqué, quelle que soit sa positio
alimenié a tension et fréquence assignées

[VEI 411-48-06]

3.3
couplel minimal pendant le démarrage (7,)

couple|asynchrone le plus faible en régime établi que
nulle ef la vitesse qui correspond au couple de décrochage™or.
la tension et a la fréquence assignées.

Cette qéfinition ne s’applique pas aux moteurs
quand |a vitesse augmente.

NOTE En plus des couples asynchrones en régi me ét

vitesse

inement,

u’il est

vitesse

imenté a

pntinue

ndent de

I’langle dp charge du rotor, seront présents a ce sses.NANde telles vitesses, le couple d’accélération peut

étre négdatif pour certains angles de charge (de rotor.
conditior i i i
I’accélérption du moteur et qu’il

3.4
couplel de décrochag

couple[asynchronéNe
la vitesse lorsque 1
Cette définition ne s

quant la vitesse a

3.5
sortie as
valeur g

3.6

rotor bloqué (S))

git d’une
hent pas

tale de

pntinue

ignées

puiss?-rce apparente

puissaricé@pparente absorbée, le moteur étant maintenu a I'arrét a tension et fréquence ass
4 Symboles
Symbole Grandeur

J Inertie externe

P Nombre de paires de poéles

Pn Sortie assignée

S Puissance apparente rotor bloqué

Tn Couple assigné

T Couple rotor bloqué

Ty Couple minimal pendant le démarrage

To Couple de décrochage
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3 Definitions

For the purposes of this part of IEC 60034, the following definitions apply.

3.1
rated torque (7))
the torque the motor develops at its shaft end at rated output and speed

[IEV 411-48-05]

3.2
locked-rotor torque (7))

the smallest measured torque the motor develops at its shaft end with the rotor locked, over

all its ajngular positions, at rated voltage and frequency
[IEV 411-48-06]

3.3
pull-ug torque (7,)

the smallest steady-state asynchronous torque which the motof develops
and thg speed which corresponds to the breakdown torque, v

rated vpltage and frequency.

This dgfinition does not apply to those motors of whige
increase in speed.

bétweenszerg speed
i pplied at the

NOTE In addition to the steady-state asynchronous torqué¢ function
of rotor Ipad angle, will be present at specific e ative for
some rofor load angles. Experience and calcation\sho herefore
harmoni¢ synchronous torques do not prevent motor acce

3.4

breakdown torque (T})

the makimum steady-state abrupt
drop in|speed, when the mo

This dgfinition does ng [ G ars of‘which the torque continually decreases with

increase in spee@
3.5

rated d
the val

3.6
locked
the apq

4 Sy

Quantity
J External inertia
P Number of pole pairs
Py Rated output
S Locked rotor apparent power
Tn Rated torque
T Locked rotor torque
Ty Pull-up torque
To Breakdown torque
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5 Désignation

5.1 Généralités

Les moteurs congus selon la présente norme sont classés conformément aux paragraphes
5.2a5.5.

5.2 Moteurs de conception N

Moteurs triphasés a induction a cage a couple de démarrage normal prévus pour démarrage
direct a 2, 4, 6 ou 8 péles et avec des puissances comprises entre 0,4 kW et 1 600 kW.

5.3 Illloteurs de conception NY

Moteurp analogues a ceux de conception N, mais qui sont prévu étoile-
trianglg. Pour ces moteurs en couplage étoile, les valeurs minimale gales a
25 % dps valeurs indiquées pour la conception N, voir le tablea

5.4 Moteurs de conception H

Moteurp triphasés a induction a cage a couple de démas prévus
pour démarrage direct et avec des puissances cop a une

fréquerjce de 60 Hz.
5.5 Moteurs de conception HY

Moteurp analogues a ceux de conceptic
trianglg¢. Pour ces moteurs en coup
égales|a 25 % des valeurs indiquées

prévus pour démarrage| étoile-
valeurs minimales de 7, et I, sont
H, voir le tableau 4.

6 Prescriptions p

6.1 Caractéristiqu
Le couple de d@

stiques

doiven{ étre conform 5. Les
valeurs signée.
Des va

Le cou uelle le
couple|d A partir
d’une g vitesse
assignge. Cep pour les moteurs a 2 pbles de mode de protection 'e — gécurité

augmentée sortie assignée supérieure a 100 kW, le couple du moteur a n’importe
quelle Vitésse entre la vitesse nulle et celle pour laquelle le couple de décrochage se [produit
ne doitLpas étre inférieur a 1,3 fois le couple obtenu a partir d’'une courbe variant avec le
carré de la vitesse et étant égale a 70 % du couple assigné a la vitesse assignée. Pour les
moteurs a degré de protection 'e', les trois couples caractéristiques doivent étre conformes
aux valeurs données au tableau 5.

NOTE Le facteur 1,3 a été choisi pour tenir compte d’une chute de tension de 10 % de la tension assignée aux
bornes du moteur pendant la période d’accélération.

6.2 Puissance apparente rotor bloqué

La puissance apparente rotor bloqué ne doit pas étre supérieure a la valeur appropriée
donnée au tableau 2 ou au tableau 6. Les valeurs données dans le tableau 2 et le tableau 6
sont indépendantes du nombre de pdles et constituent des valeurs maximales a la tension
assignée. Pour les moteurs a mode de protection 'e', la puissance apparente rotor bloqué doit
étre conforme aux valeurs appropriées données au tableau 6.
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5 Designation

5.1 General

Motors designed according to this standard are classified according to subclauses 5.2 to 5.5.

5.2 Design N

Normal starting torque three-phase cage induction motors intended for direct-on-line starting,
having 2, 4, 6 or 8 poles and rated from 0,4 kW to 1 600 kW.

5.3 esigh NY

Motors| similar to design N, but intended for star-delta starting. Fg n star-

High starting torque three-phase cage induction motors ‘wijth 4 G | i ded for

5.5 esigh HY

n star-
4.

Motors| similar to design H but inte
connedtion, minimum values for 7} and

6 Design N requirements

6.1 Torque characteristics

The stgrting torque.is gll be in
accordance with*{lb e 1 and
table 5(are minimu

The mg rs shall
be not of the
speed type of
protect|o torque
at any 5s than
1,3 tim being
equal three
characieristic torques shall be in accordance with the appropriate values given in table|5

NOTE The factor 1,3 has been chosen with regard to an undervoltage of 10 % in relation to the rated voltage at
the motor terminals during the acceleration period.

6.2 Locked rotor apparent power

The locked rotor apparent power shall be not greater than the appropriate value given in
table 2 or table 6. The values given in table 2 and table 6 are independent of the number of
poles and are maximum values at rated voltage. For motors with type of protection 'e’, locked
rotor apparent power shall be in accordance with the appropriate values given in table 6
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6.3 Prescriptions de démarrage

Les moteurs doivent étre capables d’assurer deux démarrages successifs (avec retour a
I'arrét entre les démarrages) a partir de I'état froid et un démarrage a partir de I’état chaud
aprés avoir fonctionné au régime assigné. Le couple résistant d0 a la charge entrainée sera
dans chaque cas proportionnel au carré de la vitesse et égal au couple assigné a la vitesse
assignée avec les inerties extérieures données au tableau 3 ou au tableau 7.

Dans chaque cas, un démarrage supplémentaire n’est permis que si la température du moteur
avant le démarrage ne dépasse pas la température d’équilibre a la charge assignée.
Cependant, pour les moteurs a 2 pbles avec type de protection 'e — sécurité augmentée’
ayant des caractéristigues de sortie assignées supérieures a 100 kW, le couple résistant dd a
la charge entrainée est proportionnel au carré de la vitesse et égal a 70 :
a la vjitesse assignée, avec les inerties extérieures données au
démarrpge, la charge avec couple assigné est possible.

NOTE
vie du mloteur.

7 Pr

Les pre tion N.
Cependant, un couple résistant réduit est en out : sai 2 ouple de démartage en
‘connexion étoile’ peut étre insuffisar 5 i charges a une |vitesse
acceptable.

NOTE |l convient d’admettre que le nombre d 5 it ré puisque ceux-ci affectent la gurée de

vie du moteur.
8 Prescriptions pou

8.1 Caracteérsitique

Le couple de de g

conformes aux valé

aleurs caractéristiques. Ces valeurs doivént étre
données au tableau 4. Ces valeurs sont des valeurs

minimales a la tension ignee! dleurs plus élevées sont autorisées.

8.2 Puiss

La puig pe otor bloqué ne doit pas étre supérieure a la valeur correspgndante
donnés ¢ ~Les valeurs du tableau 2 sont indépendantes du nombre de pbles et

sont ddg

8.3 Il’rescriptions de démarrage

Les moteurs doivent étre capables d’assurer deux démarrages successifs (avec retour a
I'arrét entre les démarrages) a partir de I'état froid et un démarrage a partir de I'état chaud
aprés avoir fonctionné au régime assigné. On suppose que le couple résistant di a la charge
entrainée est constant et égal au couple assigné quelle que soit la vitesse assignée avec des
inerties extérieures égales a 50 % des valeurs données au tableau 3.

Dans chaque cas, un démarrage supplémentaire n’est permis que si la température du moteur
avant le démarrage ne dépasse pas la température d’équilibre a la charge assignée.

NOTE Il convient d’admettre que le nombre de démarrages soit réduit puisque ceux-ci affectent la durée de
vie du moteur.
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6.3 Starting requirements

Motors shall be capable of withstanding two starts in succession (coasting to rest between
starts) from cold conditions and one start from hot after running at rated conditions. The
retarding torque due to the driven load will be in each case proportional to the square of the
speed and equal to the rated torque at rated speed with the external inertia given in table 3 or
table 7.

In each case, a further start is permissible only if the motor temperature before starting does
not exceed the steady temperature at rated load. However, for 2-pole motors with type of
protection 'e — mcreased safety havmg a rated output greater than 100 kW, the retarding

with ra

NOTE

7 Design NY starting requirements

rque at rated speed, with the external inertia given in table 7. Af
{ed torque is possible.

If should be recognized that the number of starts should be minimized since

The starting requirements are as for design N.

torque
some |

NOTE

8 Dessign H requirements

8.1 Stdrting torque

It should be recognized that the number of starts s ol

The stgrting torque is rep < G eristic features. These featurest sha
accordance W|th the ap i able 4. These values are minimum va
rated v '

8.2 Lo

The lo¢ power shall be not greater than the appropriate value
table 2 ndependent of the number of poles and are m
values

8.3 Sta

Motors le of withstanding two starts in succession (coasting to rest b
starts) [from cold cenditions, and one start from hot after running at rated conditior

070 %
ing, load

P motor.

tarding
elerate

P motor.

Il be in
lues at

iven in
Ximum

etween
s. The

retarding. torque due to the driven load is assumed to be constant and equal to rated

indepe

torque,

dentofspeed, withan externat mertia of 50-% of the vatues given in tabte 3-

In each case, a further start is permissible only if the motor temperature before starting does
not exceed the steady temperature at rated load.

NOTE

It should be recognized that the number of starts should be minimized since these affect the life of the motor.
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9 Prescriptions de démarrage pour les moteurs de conception HY

Les prescriptions de démarrage sont les mémes que pour les moteurs de conception H.
Cependant, un couple résistant réduit est en outre nécessaire car le couple de démarrage en
‘connexion étoile’ peut étre insuffisant pour accélérer certaines charges a une vitesse
acceptable.

NOTE Il convient d’admettre que le nombre de démarrages soit réduit puisque ceux-ci affectent la durée de
vie du moteur.

Tableau 1 — Valeurs minimales des couples pour les moteurs de conception N

(Ja.mme de Nombre de poles

; ; R Y
W n |l n|n|n|n|n | o] ] o ] n
ot < Py < 0,63 1,9 [ 13 ] 20 [ 20 | 14|20 | 17 | 12 { 1x [\is [ 16
03 < Py 1,0 18 |12 20| 19| 13|20/ 17 K12 X{B 1, 1 11,7
1o<rPus16 18 122019 13]20 <6 N R \V' 10 [[18
16 <Pu<25 17 | 11 [ 20 | 18 | 1.2 | 20718 10 \9 A4 | 10 ||[18
25 < Py < 4,0 16 | 11 | 20 | 1,7 | 1,2 (2,0 5 NI 1,/93 13 | 10 |[1,8
40<pPy<63 15 | 1,0 | 20 | 16 1,( 2071/, 1\\ 19 | 13| 10 [|18
4.3 <Py<10 15 | 10 | 20 16 [<1,1 <2,0 1,5 )1\/ 18 | 13 ] 10 [[17
0<Py<16 14 | 1,0 | 2,0 ls 1, }\o\ 410 18] 12 ] 09 [[17
6<Py<25 13 [ 09 [ 19| 14 ] 9 h14 | 10 ] 18|12 09 [[17
5<Py<40 1,2 10,9 1,3\/o100 \1\9 1310 ] 18| 12] 09 [[17
40 < Py <63 11 /\;{, /:T? tesb oo PMa [ 12 o9 | 1,7 ] 11 ] 08 [[17
&3 < Py < 100 [ﬁ\ M\ {\8 o]0 1.8 11 [ o8 | 1,7 ] 10 ] 07 [|[16
100 < Py < 1@/\ \o<>9 o? 1,7 1\0\/ 08 | 1,7 | 10 ] 08 | 17 | 09| 07 [|[16
160 < Py < 250 /\&\éx/ 0,634 }9 07 | 1,7 | 09|07 | 16|09 |07 |16
250 < Py < 40 75\ 0, 1,é> 075 | 0,6 | 1,6 | 075 | 0,6 | 1.6 | 075 | 0.6 |[1.6
490 < Py /630 6 0\,5\ 6 |o065| 05 | 1,6 |065| 05 | 1,6 | 0,65 | 05 || 1,6
63D <pN§\1 600 \(& 3’ 16 | 05 | 03|16 |05 03] 16 05/ 03|16

NO"QLMeLMnnééﬁ sont en valeur relative rapportée a Ty,

\

Tableau 2 — Valeur maximale de la puissance apparente rotor bloqué

+H
Gamme de puissances assignées Si
kW

0,4<Py<6,3 13
6,3<Py<25 12

25<pPy< 63 11

63 < Py <630 10

630 < Py <1600 9

NOTE S, est exprimée en valeur relative rapportée a PN (kVA/KW).
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9 Design HY starting requirements

The starting requirements are as for design H. In addition, however, a reduced retarding
torque is necessary as the starting torque in ‘star connection’ may be insufficient to accelerate
some loads to an acceptable speed.

NOTE It should be recognized that the number of starts should be minimized since these affect the life of the motor.

Table 1 — Minimum values of torques for design N

Number of poles

Ramgeofrated
output 2 4 6 8

kW T| Tu Tb T| Tu Tb T| Tu éﬁ‘ (Fl\ \r{ Tb
0l < Py <0,63 19 | 13| 20 | 20 | 1,4 | 20 | 1,7 | 1.2 \\\7\1\5\ 11N 1.6

063 < Py<1,0 18 | 1,2 | 20 | 1,9 | 1,3 | 2,0 | 1,7 , 5 N 1,7
1o<py<1,6 1,8 | 12 |20 | 19 | 13| 20| 1, 1,1

18\
16 < Py < 2,5 1.7 [ 14 [ 20 | 18 | 12 | 20 [ e [ (Nre | da | 10 [[18
g

25 < Py < 4,0 16 | 11 ] 20 | 1,7 ] 1,2 y{ 1, \1\1\\ 13 | 10 |[18
40<Pu<63 15 | 10 | 20 | 1,6 | 1.1 Kz,o 54\ 13 | 10 ||1.8
4.3 <Py 10 1.5 | 10 | 20 N6 /«‘1\ 0 /a4, 1,> 18113 ] 10 [[17
0<Py<16 1.4 | 1,0 | 2,0 N 1,55 .1 Q,o 1,4 )|,o 1.8 | 1,2 | 09 |[1,7
6 < Py<25 13 | 09 | 1.9 [ \1\0 o | 1410 ] 18] 12009 [[17
25 < Py < 40 12 | 09 | 1.9 | 1,310 W\g 1310 18| 12] 09 [[17

40 < Py < 63 1,1 \B\g e N2 Loy 1\/5 12 oo | 1,7 ] 11 ] 08 [[17
&3 < Py < 100 10 07 1.8 \"l 08 |18 | 11 |08 | 17|10/ 07 [[16
0 < Py < 160 @,9 /\&\\ 7 30N 08 | 1,7 | 10 |08 | 1,7 | 09 | 07 |[1.6
0<Py< 2&{ 0?\8 O(Q 7 NooA 07 | 17 |09 | 07| 16| 09|07 |[16
0<pPy<400 <] O R 075 | 06 | 16 [075] 06 | 1.6 [075 | 06 [[16
0<Pys 63( 65 1\0,5 1,& 065| 05 | 1.6 |065] 05 | 1,6 [065] 05 [[16
63p < Py #1600 \{,5 0\3\ 16 | 05 | 03 | 16 | 05 | 03] 16 |05/ 03 |[16

NO"E/Qe\KaIUQ\s\gNen\a\re Mnit TN.

-

-

N

N

Ta 2 — Maximum values of locked rotor apparent power
for design N and H

Range of rated output S
kw

0,4<Py<863 13
6,3<Py<25 12

25<Py< 63 11

63 < Py <630 10

630 < Py <1600 9

NOTE S, is expressed as a per unit value of PN (kVA/kKW).
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Tableau 3 - Inerties extérieures (J)

Nombre de péles 2 4 6 8
Fréquence (Hz) | 50 60 50 60 50 | 0 50 60
Pausissisganné? Moment d’gnertie
(kW) kg m
0,4 0,018 | 0014 | 0,099 | 0074 | 0273 | 0205 | 0561 | 0421
0,63 0,026 | 0020 | 0,149 | 0112 | 0411 | 0308 | 0845 | 0,634
1,0 0,040 | 0030 | 0226 | 0170 | 0624 | 0468 | 128 | 0,960
+6 6060466350259 695 H—T—+95 +46
2,5 0,091 | 0068 | 0516 | 0387 | 1,42 107 | 292 24l
40 0,139 | 0,104 | 0,788 | 0,591 2,17 1768\\ &4%\ \134
6,3 0,210 | 0,158 119 | 0889 | 327 2\,<5 6,7\\ 5,08
10 0,318 | 0,239 1,80 1,35 4,95 {| 37 o2 7,83
16 0,485 | 0,364 | 2,74 2,06 7, 5T \5,5 11)6
25 0,725 | 0544 | 4,10 3,07 |03 [ R 2 17}
40 1,11 0,830 | 6,26 169" | 720129 35,4 266
63 1,67 1,25 9,42 ﬁ‘Qé\ ﬁa& 19,5 53,3 40)0
100 2,52 1,89 3 A Mop |feda) | 295 80,8 606
160 3,85 280 |\218 16, 0,1 45,1 123 925
250 5,76 432 | /326 21 89,7 67,3 184 13p
400 8,79 6,59 \49@-\ 37,3 /137 103 281 21
630 13, 960 N 4.8 0) 56,1 > | 206 155 423 31f
1600 80,6 23~ aw 130 477 358 979 73h

NQTE 1 Les valeur
molyen de gir

NOTE 2 Le montep

NQTE 3 Pour a
la formule suiv.
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Table 3 — External inertia (J)

Number of poles 4 6
Frequency Hz | 50 60 50 60 50 60 50 60
Rated output Moment of inertia
kW kg m?
0,4 0,018 | 0014 | 0099 | 0074 | 0273 | 0205 | 0561 | 0,421
0,63 0,026 | 0020 | 0149 | 0112 | 0411 | 0308 | 0845 | 0,634
1,0 0,040 | 0030 | 0226 | 0170 | 0624 | 0468 | 1,28 | 0,960
16 0061 | 0046 | 0345 | 0259 | 0952 | 0714 | 195 1.46
25 0,091 | 0,068 | 0516 | 0,387 | 1,42 107 |[ 292 240
4,0 0,139 | 0104 | 0,788 | 0,591 2,17 163 | qasPDap
6,3 0,210 | 0,158 119 | 0,889 | 3,27 545 6, 5,03
10 0,318 | 0,239 1,80 1,35 4,95 \(\ 2 N Y
16 0485 | 0364 | 2,74 2,06 756 | 56707 \15.5 11)6
25 0,725 | 0544 | 4,10 3,07 M \gb\ 2},2 1714
40 1,11 0830 | 6,26 4,69/ | 112 P29 35,4 266
63 1,67 1,25 9,42 }\oé\ }6,/(\) 19, 53,3 40)0
100 2,52 189 | M43 &10& /39(3\ | 295 80,8 60)6
160 3,85 2,89 21, 16,3 | 60,1 45,1 123 925
250 5,76 4,32 6 \24\,4 897 | 67,3 184 13B
400 8,79 6,59 || a07~] 33\ | a7 103 281 211
630 X 56,1\ 206 155 423 31f
1600 1307 | 477 358 979 73h
NQTE 1 of m* where m is the mass and r is the mean radjus
of pyration.
NJTE 2 Mom ISO.31/3 1992, Number 3-7.
Ng he
fol
wh
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